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VYSOKE UCENI FAKULTA
TECHNICKE STAVEBNI

TiSnov - parkovisté u nadrazi

V BRNE

1 IDENTIFIKACNIi UDAJE OBJEKTU

Nazev stavby:
Nazev stavebnich objekta:

Stavebnik:

IC objednatele:
DIC objednatele:
Zastupce objednatele:

Zastupce ve vécech technickych:

Misto stavby:

Projektant:

Vypracoval:

TiSnov - parkovisté u nadrazi.
SO 901 Systém detekce obsazenosti parkovisté

Mésto TiSnov

nam. Miru 111

666 19 TisSnov

00282707

CZ00282707

Bc. Jifi Dospisil - starosta mésta

Ing. Miroslava Vyhnakova - vedouci odboru investic a projektové
podpory

Jihomoravsky kraj (CZ 064)

Okres Brno — venkov (CZ 0643)

Mésto Tisnov (CZ0643 584002)

Katastralni Uzemi Tisnov (767 379)

Povérend obec: TisSnov

Stavebni urad: TisShov

Silni¢ni spravni Grad: Mé&U Tidnov, odbor dopravy a Zivnostensky
urad

Vysoké uceni technické v Brné

Fakulta stavebni
Vevefi 331/95
602 00 Brno

IC: 00216305
DIC: CZ00216305

Ing. Martin Smély

Mobil: 737 103 345

email: marsmely@email.cz
CKAIT: 1004435

Ing. Martin Smély
Ing. Miroslav Patocka

Dokumentace stavby je ¢lenéna dle pfilohy ¢. 11 vyhlasky 499/2006 Sb. o dokumentaci staveb.
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2 POPIS ZPUSOBU TECHNICKEHO RESENIVE VE SMYSLU POZADAVKU NA TYP

ZARIZENi A ZPUSOB A CHARAKTER ROZVODU

Systém je navrien jako kombinace prijezdovych detektorld a detektor( obsazenosti vybranych
parkovacich mist. Systém je lokdlnim loT systémem, ktery sestdva z 1 centrdlni jednotky (MASTER)
a max. 2 retranslac¢nich jednotek (SLAVE - zesilujicich radiovy signal), 8 prijezdovych detektorl a max.
5 detektor( obsazenosti parkovacich stani.

Bezdratové, autonomni detektory posilaji data na datové sbérace odkud se dale data preposilaji na dalsi
pfipadné periferie — vzdaleny server, informacni panely apod.

3 zPUSOB ULOZENIi ZARiZENi VE VAZBE NA OSTATNIi OBJEKTY STAVBY

Instalace detektord obsazenosti do dlazby parkovacich past je mozna dvojim zplsobem:

e do dlazdice se provede jadrovy vyvrt o priméru 110 mm, vloZi se detektor a provede se
zapraveni zalivkovou hmotou s cementovym pojivem velmi tekuté konzistence s expanznimi
vlastnostmi a s nizkym smrsténim.

o detektor se zalije do predem pripravené betonové kostky rozmérové identické s konkrétni
dlaZzebni kostkou v parkovacim stani.
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Projektant doporucuje pouZit spiSe druhého postupu, kdy bude detektor zalit do pfedem pfipravené
kostky. Postup uvedeny jako prvni pfedpokladd zasah formou jadrového vyvrtu do vyrobku — dlazdice.

4 TYPY NAVRZENYCH ZARIZENi

4.1 DETEKTORY PRUJEZDU A OBSAZENOSTI PARKOVANI

Detektor prljezdu i parkovani je hardwarové identicky prvek, ktery se lisi pouze ve firmwaru a mistu
instalace (parkovaci misto/jizdni pruh).

Detektory prijezdu se budou instalovat do vjezd( na parkovisté, viz. pfiloha C 03 Koordinacni situace
stavby, do stfedu jizdniho pruhu. Pro kazdy smér se bude jednat o dvojici detektor( vzdalenych od sebe
3,5 m. Detektory jsou bezdratové, bateriové napdjené.

Detektory parkovani se umistuji do stfedni osy parkovaciho mista do pfedni ¢tvrtiny délky (misto vyskytu
napravy vozidla). Detektory parkovani se umistuji na nejméné atraktivni parkovaci mista (z pohledu
poptavky fidicl). V tuto chvili nelze stani urcit a bude nutné je vypozorovat dle chovani fidic¢l za
provozu.

4.2 DATOVE KOLEKTORY

Data ze sensor( budou sbirdny pomoci bezdratovych lokalnich datovych kolektord.
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4.3 CENTRALNI PRVEK MASTER

Centralni prvek Master bude osazen na nové navrzeny sloup VO se dvéma vylozniky 6/B,B ve vysce cca
4,0 m. Komunikace se senzory bude probihat na frekvenci 868 MHz. Komunikace se serverem bude pres
GSM/GPRS. Ptes den bude napdjen pres baterii, pfes noc se bude baterie dobijet z rozvod(l VO. Master
bude zapojen do paty sloupu pres kabelovou prlichodku M16. Pfikon zafizeni je 5W, vaha maximalné
20kg. SkFif o rozmérech jsou 400 x 300 x 150 mm bude na sloup VO pfipevnéna pomoci upevrovacich
pasek bandimex.

4.4 RETRANSLACNI{ JEDNOTKA SLAVE (ZESILUJICH RADIOVY SIGNAL)

Retranslacni jednotka Slave bude osazena na nové navrzeny sloup VO se dvéma vylozniky 3/B,B ve vysce
cca 4,0 m. Bezdratova jednotka komunikuje se senzory a jednotkou MASTER v pdsmu 868 MHz. Napajeni
bude probihat ze solarniho panelu. Zafizeni o rozmérech 240x190x90 mm a vaze 3 kg bude upevnéno
pomoci bandimex pasek.

5 NAVRH KOMPLEXNICH ZKOUSEK

5.1 KALIBRACE PRI INSTALACI A PRACI S REFERENCNIM MAGNETEM

Pro zabezpeceni spravné funkcénosti je potfebné provést kalibraci senzoru. Pfi kalibraci je potfebné
zajistit, aby byl senzor spravné nainstalovany dle této dokumentace a aby byli splnény nasledujici
podminky:

o v blizkosti senzoru se nenachazeji feromagnetické predméty (tzn. bezprostfedné sousedici parkovaci
mista jsou volnd)

e v blizkosti senzoru se nenachazeji permanentni magnety
e v blizkosti senzoru neni jiny zdroj ruseni magnetického pole

Na kalibraci slouzi referenéni magnet. Umistnénim (poloZenim) ref. magnetu nad osazeny senzor po
dobu 30 sekund (s toleranci +-5 s, ne vice) a naslednym jeho odstranénim do vzdalenosti vétsi nez 2 m

7
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od senzoru tak, Ze magnet leZi vodorovné na zemi se vyvold kalibrace senzoru (uloZeni nového
referen¢niho magnetického vektoru).

Postup kalibrace je nasledujici:

1. Nainstalovat senzor podle instalacni dokumentace a dodrzet Podminky pro kalibraci

2. Nakalibrovat pomoci referencniho magnetu

Ze se kalibrace provedla spravné a doslo k uloZeni referenéniho magnetického vektoru, je mozné
okamzité zkontrolovat v dodané aplikaci.

5.2 ZAZNAMENANI INSTALACE

Je vhodné celou instalaci zdokumentovat, idedlné prostfednictvim fotografii (dalezité kvili kontrole
spravnosti instalace) a také poznacit, ktery senzor je umistnény na kterém misté a doplnit informace,
které jsou potfebné pro spravné provazani senzorl napt. s GIS informacni platformou apod:

Oznaceni PM GPS koordinat PM SN senzoru

Sériové cislo senzoru (na
spodni strané senzoru),
dilezité kvali spravné
identifikaci, které PM je
osazene kterym senzorem

Oznaceni parkovaciho mista
(PM) tak, jak ho uzivatelé Nepovinné, ale
uvidi v aplikaci, napf. ZTP prakticke.

misto 01, ulice XY

Priklad:

Roosveltova - PM1 48.147651,17.148312 | 1B1B27

6 POZADAVKY NA UDRZBU ZARIZENIi

Zarizeni je plné bezudribové. U datovych kolektorl, napajenych solarnim panelem, je doporucovéano v
pllro¢nim intervalu odistit solarni panel. U senzorl se dle frekvence vysilani méni baterie (popf. senzor)
jednou za 2 - 8 let. U datovych kolektord dochazi k vyméné baterii jednou za 4 roky. V pfipadé, Zze dojde
k Uplnému vybiti baterii vlivem nedobijeni z VO nebo vlivem dlouhodobé inverze (5 a vice dnl), kdy
solarni panely nedobiji, mGzZe dojit ke sniZeni Zivotnosti baterii a tim potrebé drivéjsi vymény.

vrve

Dalsi castou pric¢inou nefunkénosti systému je prasklda pojistka v datovych kolektorech. Tomuto se
profylaktickou ¢innosti na zafizeni neda zabrdanit, je to ovlivnéno kvalitou napajeci sité.

V Brné dne 10. 7. 2019 Ing. Martin Smély

Ing. Miroslav Patocka



